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fx (Motorola) - CV's

Die Eigenschaften fir den fx-Betrieb kénnen durch die Programmierung der Configurations-Variablen (CV) geandert werden. Die CVs werden ausschlie3lich tber
das Programmiergleis mit einem angeschlossenen Fahr- / Programmiergerat programmiert. Ein Wert auBerhalb der Unter- oder Obergrenze wird ignoriert und der
aktuelle Wert bleibt bestehen. Mit der CV 8 = 8 werden die Defaulteinstellungen ab Werk wieder hergestellt. Mit einer CU (6021) ist die 0 als CV Wert nicht
programmierbar. Um eine O zu programmieren muss die 80 eingegeben werden. Ein CV Werte grofl3er als 80 kann an der CU nicht eingegeben werden. Um bei
einer CV trotzdem fast den ganzen Wertebereich nutzen zu kénnen, wird der eingegebene Wert mit {x4} multipliziert. Die Angaben in den Klammern, in der Spalte
Werte, sind die Defaultwerte.

CVv Bedeutung Werte Werte CU Bemerkung
mLD (78)
Dampf (78) Adresse ist immer aktiv und ist
- o -
1 Adresse 1 (Hauptadresse) 1-285 U){ Diesel (72) 1-80 nicht abh&ngig von CV 49.
Elektro (24)

Geschwindigkeit bei kleinster Fahrstufe

2 Minimalgeschwindigkeit (Vmin) 0-255 (5) |1-80 Wert muR Kleiner sein als Vmax, CV 5.
0- 255 1-80 CV-Wert multipliziert mit 0,25 ergibt die
3 Anfahrverzdgerung (AV) (25) Zeit vom Stillstand bis

[0,00s - 63,75s] [0,00s - 20,00s]

Maximalgeschwindigkeit.

CV-Wert multipliziert mit 0,25 ergibt die

. 0-255 1-80 . - N
4 Bremsverzdgerung (BV) [0,00s - 63,755] (16) [0,00s - 20,005] é(tei:fs\:grr:dMammalgeschwmd|gke|t bis
. o Geschwindigkeit bei hdchster Fahrstufe
Maximalgeschwindigkeit (Vmax) 0- 255 (255) |1-63 {x4} Wert muB groRer sein als Vmin, CV 2.
Decoder-Reset (Default- oder Werkseinstellung) 8 () 18 Wert wird nicht geschrieben.
Adresse kann de/aktiviert werden,
17 Adresse 3 (2. Folgeadresse) 1-255 (254) |1-80 in Abhangigkeit von CV 49
Adresse kann de/aktiviert werden,
18 Adresse 4 (3. Folgeadresse) 1-255 (253) |1-80 in Abhzngigkeit von CV 49.
Bremsmodus: 10, 16, 32, 48
Bit 0 - 2 : immer 0, reserviert fiir weitere Bremsverfahren |0 Bremsen richtungsabhangig:
Bit3 i 0, d for fut bv NMRA 0 - nur B!t 4: normales 2- Lglterverhalten
o7 |Bit3  :immerO,reservedforfutreuse by NMRA [0 (4010 16 32 45 |- nurBit5: inverses 2 - Leiterverhalten
Bit4 _ :DC Spg., Polaritaet entgegen der Fahrtrichtung ~ |0/1=0/16 Bremsen richtungsunabhangig:
Bit5  :DC Spg., Polatitaet mit der Fahrtrichtung ~~~ |0/1=0/32 - Bit4 +5: 3 - Leiterverhalten
Bit 6 - 7 : immer 0O, reserved for future use by NMRA 0
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fx (Motorola)

CcVv Bedeutung Werte Werte CU Bemerkung
Konfiguration: e~ e
Bit0 R|chtungsverhalten der Lok umkehren 0/1=0/1 Das Richtungsverhalten bezieht sich
_......0=Richtung normal, 1 = Richtung umkehren | auf die Fahrtrichtung und auf das Licht
29 Bitl :Anzahl der Fahrstufen Halbstufen 14 oder 27 0/1=0/2 © |0-7 D_ie Anzahl der Faprstufgn, Halbstufen
0= 14Fahrstufen, 1 = 27 Fahrstufen / Halbstufen | sind vom Fahrgerat abhangig
Bit2 Analogbetrleb aus-/einschalten 0/1=0/4 Nur Digitalbetrieb oder auch konv.
0= Analog aus, 1 = Analog ein Betrieb, fliegend wechseln moglich
Bit 3 - 7: immer 0, Bits werden nicht verwendet 0
Erweiterte Konfiguration: {0-7z
Bit0 :AnzahlAdressen,LSB  |0/1=0/1 0=eine |1=zwei |0=drei|1=vier
49 Bit1 :Anzahl Adressen, MSB |o/1=0/2  (5) |0-7 0 Adr. |0 Adr. |1 Adr|1 Adr.
Bit2 :automatische Folgeadressmrung (0 ein/ 1= aus) 0/1=0/4 0= auto Folge ein / 1 auto Folge aus v
Bit 3 - 7 : immer 0, Bits werden nicht verwendet 0
Alternative Formate: 10-15
Bit0 :Analog AC aus =0/ Analog ACein=1 0/1=0/1 Hinwe
: _ P inweis:
50 .Blt 1 .'...Analog DC aUS 0 / Analog Dcem_l S 0 / 1 0 / 2 (15) 0-15 fx (Motorola) kann SiCh Se|be|— nicht
Bit2 :DCC aus = 0 / DCC ein = - 0 / 1= 0 ! 4... deaktivieren.
Bit3 :mfxaus=0/mfxein=1 . |o/i=0/8
Bit4 - 7 : immer 0 Bits werden nicht verwendet 0
Motortyp: 10-63.
Bit0-4: Dlgltalregelung '
. AuX - Funkt|or_1$aus_gange 5und 6 Digital & Analog 0 Auswahl eines Motortyps zur weiteren
... Motor - Softdrive Sinus ungeregelt 1 Einstellung fur die Motorregelung.
... Motor - ungeregelt 2 Fur Softdrive Sinus, siehe auch CV 56
... Motor - Hochleistungsantrieb C90 3 Regeleinfluss.
... Motor - Glockenanker - 4 oder
52 ... Motor - Gleichstrom DC weich D|g|tgaelri£rl1talog 5 (3 |0-863 Auswahl zusatzlicher
... Motor - Gleichstrom DC hart 6 Funktionsausgéange bei einem HO
. Motor - Gleichstrom DC Spurl |7 Decoder. Funktionsweise der
Blt 5 K : Analogregelung ... Anal | Motorausgénge als weitere Auxe, siehe
.. 0 : mit Analog geregelt halog geregelt |51 -g/32 extra Tabelle.
.. 1 : ohne Analog geregelt ja/nein _
Bit 6 - 7 : immer 0, Bits werden nicht verwendet 0
53 Motorregelung - Regelreferenz 0-255 (150) |1 -63 {x4} | Absolutes Vmax fiir Motorkennlinie
54 Motorregelung - Regelparameter K 0-255 (64) |1-63 {x4} | Regelanteil P
55 Motorregelung - Regelparameter | 0-255 (64) |1-63 {x4} |Regelanteil |
56 Motorregelung - Regeleinfluss 0-255 (24) |0-63 {x4} 0 = ungeregeite PWM flr Sinus

(siehe auch CV 52 Motortyp)
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marklin

CcVv Bedeutung Werte Werte CU Bemerkung
Dampﬂok : Soundabstand der Dampfstof3e bei Fahrstufe 1 |0 - 255
.. mit Radsensor (Impuls gibt Abstand der Dampfsto3e) 0 (46)
57 ... ohne Radsensor (Abstand der DampfstoBe beiFS1) >0~~~ |0-63 a4y
Dlesellok / Elektrolok : Geschwmdlgkelts Modulation 0-255 stufenweise lineare Modulation
.. stufenweise lineare Modulation 1 (1) CV immer = 1 (Kompatibilitat zur CS1)
Dampﬂok : Soundabstand der Dampfstof3e bei Fahrstufe >1 |0 - 255 mit Radsensor:
.. mit Radsensor (Impulsanzahl der DampfsttR3e) siehe Bemerkung  (95) 0 = bei jedem Impuls
58 ... ohne Radsensor (Abstand der DampfstoRe bei FS >1) | >0 o |0-63 {x4} |>0=Dbeijedem n-ten Impuls
Dlesellok/EIektroIok GeschW|nd|gke|ts Modulation 0-255 stufenweiser linearer, fester Abstand
.. stufenweiser linearer, fester Abstand der Fahrstufen 0 (0) CV immer = 0 (Kompatibilitat zur CS1)
.. Gesamtlautstarke fir alle Sounds.
63 Lautstarke gesamt 0-255 (255) |0-63 {x4} 0 = keine Sounds
Das Quietschen beginnt, je groRer der
. Dampf (105 Wert um so friher, je kleiner der Wert
64 Bremsenquietschen Schwelle 0-25 Die./EpIe.( (55; 1-63 &4 um so spéter. Ist deJr Wert zu klein wird
kein Quietschen ausgeldst.
Verschiedene Zusténde speichern: 10-7
Bit0 :Funktionszustande speichemn = |0/1=0/1 _ 0 = nicht speichern/ 1 = speichern
73 Bit1 GeSChW'”d'gke't Spe'Chem o......|or1=0/2 (7)) |0-7 0 = nicht speichern / 1 = speichern
Bit2 :NachResetmitohne ABV anfahren  |0/1=0/4 0 = ohne ABV /1 = mit ABV
Bit 3 - 7 : immer 0, Bits werden nicht verwendet 0
Verschiedene Zustande speichern:  |0-1 S
74 Bit 0 : Fahrtrichtung speichern o......|o0f1=0/2 (1) |0-1 0 = nicht speichern/ 1 = speichern
Bit 1 - 7 : immer O, Bits werden nicht verwendet 0
mLD (79)
Dampf (79 Adresse kann de/aktiviert werden,
75 Adresse 2 (1. Folgeadresse) 1-255 @ Diesgl E73; 1-80 in Abhangigkeit von CV 49.
Elektro (25)
Hinweis fir die CS1: (140
76 Analog DC Anfahrspannung 0-255 (100) [1-63 {x4} Die CS1 zeigt den W((ert in)vertiert an.
77 Analog DC Héchstgeschwindigkeit 0 - 255 (255) |1-63 {x4}
Hinweis fir die CS1: (140
78 Analog AC Anfahrspannung 0-255 (100) [1-63 {x4} Die CS1 zeigt den Wért in)vertiert an.
79 Analog AC Hochstgeschwindigkeit 0 - 255 (255) |1-63 {x4}
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